COMMUNIQUE DE PRESSE de la société J. Schmalz GmbH, D-72293 Glatten  

SUJET : Dispositif de levage à tube à vide avec préhenseur mécanique pour les rouleaux de matériau en film…

Titre : Une symbiose idéale : la force du vide et la force mécanique !

Sous-titre :

Les systèmes de manipulation par le vide peuvent réaliser d’innombrables tâches, mais pas toutes ! La même situation prévaut pour les préhenseurs mécaniques. Les deux technologies se complètent admirablement bien et garantissent de nouvelles solutions de manipulation. 

Le vide rencontre la mécanique

A temps pour le salon spécialisé Interpack 2008 de Düsseldorf, le spécialiste du vide J. Schmalz GmbH, D-72293 Glatten présente un système de manipulation pour les rouleaux de film tels qu’ils sont utilisés dans tous les secteurs de l’industrie de l’emballage, même pour les emballages de produits alimentaires. La nouvelle solution composée d’un dispositif de levage à tube à vide JumboErgo-85 et d’un préhenseur mécanique pour les rouleaux de film permet de manipuler des rouleaux d’un poids pouvant atteindre 65 kg de façon sûre, ergonomique et rapide.  

De l’horizontale à la verticale

Les rouleaux de film ont généralement une longueur maximale de 600 mm, un diamètre extérieur maximal de 800 mm, un diamètre intérieur de 70 ou 76 mm et pèsent jusqu’à 65 kg. Les rouleaux sont normalement livrés couchés (horizontaux), mais doivent être, par exemple, être dressés à la verticale sur des broches de déroulage. Les rouleaux de film ne doivent donc pas seulement être réceptionnés de façon rapide et sûre, mais ils doivent également être pivotés de 90° pendant le transport et déposés précisément. Afin de réaliser cette manœuvre, le préhenseur mécanique pour rouleaux de films est premièrement positionné sur le dispositif de levage à tube à hauteur de prélèvement. Le préhenseur équipé d’une broche de serrage en fonction du diamètre intérieur du tube du rouleau, pénètre dans ce tube et s’y « écarte ». L’adaptation du préhenseur au diamètre intérieur du rouleau de film permet d’utiliser un seul préhenseur afin de placer un rouleau sur la broche de déroulage de façon simple et rapide, puis de le retirer ultérieurement de la broche en cas de changement de rouleau. Le diamètre du rouleau de film total ne joue aucun rôle pour la manipulation ergonomique à l’aide d’un dispositif de levage à tube. Le remplacement de la broche de serrage est possible de façon rapide et en tout temps grâce à un dispositif de changement rapide. Après le levage, le rouleau de film est pivoté manuellement de 90° à l’aide d’un mécanisme de pivotement, il est bloqué dans la nouvelle position, transporté en place, puis déposé sur la broche de déroulage de la machine.

One man show avec des rouleaux de film de 65 kg 

En fonction du rendement de la machine, plusieurs changements de rouleaux doivent être effectués par jour et par équipe. Par mesure d’économie, ces manœuvres ne justifient pas l’utilisation d’un système automatique de manipulation de rouleaux, mais ne peuvent pratiquement pas être réalisées manuellement en raison de l’encombrement et du poids des rouleaux. Un dispositif de levage à tube à vide avec un préhenseur mécanique, un équipement très flexible d’utilisation, est donc une solution économique permettant d’effectuer la manipulation par une seule personne. Le dispositif de levage à tube à vide JumboErgo-85 est capable de porter des charges pouvant atteindre 85 kg (poids à vide du préhenseur = 20 kg), ce qui suffit pour la manipulation de rouleaux jusqu’à 65 kg. Il existe bien sûr des solutions pour des charges et diamètres supérieurs. Ces solutions sont étudiées sur demande par le spécialiste des systèmes de manipulation par le vide J. Schmalz GmbH de façon individuelle. Contrairement aux alternatives possibles avec des systèmes à petites grues à palan à chaîne ou équilibreur pneumatique, les rouleaux de film peuvent être transportés rapidement et dans le respect de la santé des opérateurs à l’aide d’un dispositif de levage à tube à vide Jumbo. On arrive ainsi à éviter les immobilisations de l’installation ainsi que les accidents de travail. La combinaison composée d’un dispositif de levage à tube à vide et d’un préhenseur mécanique est donc une solution idéale pour la manipulation de rouleaux de film, d’autant plus que le changement des broches de déroulage garantit une grande flexibilité d’utilisation lorsque, par exemple, vos équipes utilisent un appareil de manipulation de rouleaux de film sur plusieurs installations.       

Description des illustrations :

L’illustration 1 montre la simplicité de la préhension d’un rouleau de film depuis le haut (le préhenseur pénètre par en haut dans le tube du rouleau)

L’illustration 2 montre le pivotement d’un rouleau de film de 90° à l’aide d’un dispositif de levage à tube à vide et d’un préhenseur mécanique 
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